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['INo Definida

INVESTIGADORES JAPONESES DESARROLLAN UN ROBOT FACIAL CON PIEL “VIVA” HECHA DE CELULAS HUMANAS PARA
ESTUDIAR LAS ARRUGAS

INVESTIGADORES JAPONESES DESARROLLAN UN
ROBOT FACIAL CON PIEL ‘VIVA' HECHA DE CELULAS
HUMANAS PARA ESTUDIAR LAS ARRUGAS

desarrollaron un robot fa-

cial con piel *viva' hechaa
partir de células humanas que
la dotan de funcionalidades
biologicas y expresividad, lo
que podria contribuir al estu-
diode la formacionde las arru-
gas o a reducir el uso de ani-
males en los test de cosméti-
cos y medicamentos.

El equipo, liderado por el
profesor Shoji Takeuchi, del
Instituto de Ciencia Industrial

I nvestigadores japoneses

de la Universidad de Tokio,
empled células y matriz extra-
celular para crear el recubri-
miento equivalente ala dermis
y también consiguio desarro-
llar una estructura finica para
anclar esa piel al robot que
imita a los ligamentos huma-
nos, permitiéndole sonreir.
La mayoria de los robots
humanoides actuales usan
caucho de silicona para emu-
lar la suavidad de la piel huma-
na, pero para hacer que la su-

perficie de surobot se parecie-
ramds a un humano el equipo
nipon cultivé células de piel
humana y ered su piel ‘viva’,
de unos 2 milimetros de espe-
sor y 25 milimetros de diame-
tro, con una capa de dermis y
otra de epidermis.

El método convencional
para unir tejidos a objetos arti-
ficiales, comola carade unro-
bot, es engancharlos en protu-
berancias, pero esto hace que
al moverse sus expresiones se-

TIENE CAPACIDADES DE AUTOCURACION INHERENTES A LA PIEL BIOLOGICA.

an extranas.

Los cientificos desarrolla-
TON Un mecanismo que une el
tejido en perforaciones enla
superficie del robot, inspira-
dos en la estructura de los liga-
mentos humanos, lo que per-

mite que los movimientos se-
an mas fluidos y naturales.

La piel cultivaron “posee el
potencial de ser un material de
cobertura ideal para robots
debido a sus funcionalidades
biologicas™, explica el equipo

en el estudio, publicado en
Cell Reports Physical Science.

“Un aspecto particular-
mente destacable de este mé-
todo es su capacidad para do-
taralos robots de capacidades
de autocuracion inherentes a
la piel biolégica”, especial-
mente titiles “para robots hu-
manoides que requieren capa-
cidades similares a las huma-
nas para operar en entornos
impredecibles y complejos”,
expone el conjunto.

“En el futuro, nos gustaria
integrar la piel con funciones
como los nervios y los vasos
sanguineos”, dijo el profesor
Takeuchi al diario Mainichi.c:3
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