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Avances en
tecnologia
robotizada
optimizan la
molienda

Investigadores de la Universidad de
Santiago (Usach) han presentado
nuevos avances de tecnologia roboti-
zada que optimizan el proceso de
molienda minera. El Dr. John Kern,
académico e investigador del Departa-
mento de Ingenieria Eléctrica, lidera el
desarrollo de un sistema robotizado
que entrega autonomia a las maqui-
nas pica-roca en la minerfa para operar
en ambientes de baja visibilidad.

Hoy, estas maquinarias son opera-
das manualmente durante el proceso
de conminucion o reduccién de mine-
rales de grandes dimensiones. Cada
impacto del equipo contra el material
rocoso levanta nubes de polvo y parti-
culas en suspension, que limitan la
visibilidad del operario, quien debe
esperar hasta que se despeje el am-
biente para retomar su tarea. Esos
tiempos de inactividad se repiten
diariamente, perjudicando la continui-
dad operacional y la produccién.

La investigacion busca que este
sistema autonomo permita la identifi-
cacion, seguimiento e impacto selec-
tivo de rocas para mejorar las opera-
ciones en moliendas mineras. Kern
precisa que uno de los resultados
mads relevantes “fue reducir en un
78% los tiempos de deteccion de
rocas en ambientes complejos, res-
pecto a la operaciéon normal”. Y agre-
ga que el proyecto culmind “con un
nivel de madurez tecnolégica certifi-
cado con TRL 4, (es decir) obteniendo
resultados verificables a nivel de
laboratorio”.

La iniciativa, financiada por la Agen-
cia Nacional de Investigacion y Desa-
rrollo (ANID), cuenta con la colabora-
cion de las empresas Citec 2.0, Aiko
Logic, Arian, Pojomovsky e Ibénezy
Minera La Patagua, ademés del apoyo
de la Direccién de Gestion Tecnoldgi-
ca de la Vicerrectoria de Investigacion,
Innovacion y Creacion (Vriic) de la
Usach.

Hoy, el equipo esta enfocado en
mejorar la precision de los algoritmos
de esta tecnologia, para detectar
rocas en ambientes donde hay polvo,
niebla, baja luminosidad o mucho
brillo del sol en verano en mineras su-
perficiales.




